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Termini u mobilnoj robotici

AMR - Autonomous Mobile Robots 
promenljivo okruženje, bez navođenja, „inteligentni“

AGV - Autonomous Guided Vehicle
delimično poznato okruženje, navođenje pomoću uređaja – mehanički, električni, magnetno

UGV - Unmanned Ground Vehicle
sistemi bez posade koji se kreću po zemlji, autonomni ili daljinski upravljane

UAV - Unmanned Aerial Vehicle (dron)
sistemi bez posade koji se kreću kroz vazduh

UUV - Unmanned Underwater Vehicle
sistemi bez posade koji se kreću kroz vodu, podela na autonomne (AUV) i daljinski upravljane (ROV)
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Prvi ROVER na Mesecu / Marsu 
- Lunohod 1,  1970, SSSR (prvi autonomni satelit – Sputnik 1‚ 1957)
- Sojourner, 1997, NASA – Pathfinder mission

Prvi samovozeći automobil
- Prof. Ernst Dieter Dickmanns - VaMoRs, 1986, prvi visual feedback, 60mph!
- Prvi koji je pratio linije, Japan's Tsukuba Mech. Eng. Lab., 1977, 20 mph 
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Prvi autonomni mobilni biped – penjanje u stepenice, hodanje
- ASIMO, 2002, HONDA; P-2 1996, P-3 1997.
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1. Gde se nalazim?

2. Gde treba da odem?

3. Kako da stignem tamo? Postojanje mape
(unapred dostupna ili kreirana)

Mogućnost opažanja i analize 
okruženja

Lokalizacija u okviru mape

Planiranje/izvršavanje kretanja
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OPAŽANJE: robot pomoću senzora pokušava 
da pronadje pozicije ispred stuba

REAKCIJA: robot se pomera u sledeću poziciju
procena kretanja pomoću enkodera na 
točkovima; akumuliranje greške

OPAŽANJE: robot ponovo pomoću senzora 
pokušava da pronadje pozicije ispred stuba

Fuzija informacija i osvežavanje mape
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Teledirigovani
roboti (ROVER-i)

Čovek:
- opažanje
- kognitivne f-je

Robot:
- upravljanje 
kretanjem

Osnovni ciklus delovanja mobilnih robota



Primena mobilnih robota

Logistika u 
bolnicama

Moxi
Dilligent Robotics, 2018

Riba 
Riken, 2009



Primena mobilnih robota

Istraživanje 
površine 

nepristupačnih 
predela

Curiosity 
Mars, 2015

Roveri
Fukushima, 2011
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Kućni poslovi

Kuri 
interakcija, nadgledanje, naracija, muzika  

Roomba
robot usisivač
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Skladišta

Kiva Vs Quicktron
skladišta Amazon i Alibaba

Ocado supermarketi
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Inspekcija

Inspekcija cevi

Inspekcija infrastrukture

Inspekcija morskih/rečnih dna



Primena mobilnih robota

Druge usluge

Dron
ekspresna dostava

Dron
fatrogasac

Dron
snimatelj




